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l.ap(s) = (f(s),9(s),h(s)) , ® = xzdyisec*w = f(s)h(s)g'(s)ds
olurgi(c*w) = f(s)h(s)g'(s) ve jow = I;f(s)h(s)g/(s)ds olur.

Diger taraftanu*o = —f(1 - s)h(1-s)g'(1 - s)ds
olur g1 (i) = (1 -9h(L-9g(1-9) ve[ o = ~[ 1~ 9h(1- 9g'(1 - dsolur.
Bu integralde = 1 - syazllirsa
[ ;f(l —9h(1-9g'(L-s)ds = — if(t)h(t)g’(t)dt ~ ;f(t)h(t)g’(t)dt = [ @ bulunur. Bu
daj# w=- L, o olmasi demektir.

bYou = ui — pd — ud + udveodo = o1 — ol — o3 + o3 dir.

ui(s) = u(1,9) = 6(0,s) = 63(9), ui(s) = u(1,9) = (0,9 = 5(s),

I u3(s) = u(s, 1) = o(l-s1) = o3(1-9) veud(s) = u(s,0) = 6(1-5,0) = 63(1-9)
olur.

a)slkklndanjy%co =— jg%w vejﬂgw = - Iagw olur. Yukaridaut = 69 ve ud = o1

bulunmugtu.
Bu nedenle (Genelgiriimi s Stokes Teoremlndenj do = j
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a' xa" = | 3t2 2ct 1 | =—-2ci +6t] —6ct2k,|a’ x a"| = J4c? + 36t2 + 36c2t4.
6t 2¢c O
la'| = J9t* + 4ct2 + 1, (a' x @") - @" = —12c bulunur. Diizlem grisi olmamasi igin
¢ # 0 olmaldir.
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T _ —12¢ . _Otacrnz o ot4+4c2t?+1 )% _ -3 (9t4+402t2+1 )% bu
K (4c2+36t2+36c2t%) (4024 36121360212 4c?+36t2+36c%t4 2c® 9t4+c%t2+l

da ancak & = = yanic* = 7,c = i@ iken sabit olur ve b degerleri icin o (diizlem
egrisi olmayan) bir silindrik helis olur.
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bulunur.a(-1) = (-1,1,-1) oldugundan:
Normal dizlem(x+ 1) -2(y-1)+3(z+1) =0
Rektifiyan Duzlem: 11x+ 1) - 8(y—-1) - 9(z+ 1) =
Oskulator Duzlem : &+ 1) + 3(y—1) + (z+ 1) = O olur.



4.a)p=a*olsunf=a' + 1N =T+ 1(—«T+17B) = LB,
p' = L(@'B+1B) = L(z'B-12N)olur.x* = L1 g x ' = T Tve

3 e
K* = % = x olur.
)’ = Ty ve || = xp olur. = 5H(cos3i + sinj) ver =  olur.
7/:Tyve||7”||:KyO|UI’y’: 33 1_ j+§kve
' = g' _1 - j+2kK, = 1+ 1_52 = @ sabit degil. ks # «, oldugundan

kongruant olamazlar. (Veya; = 0 (x = y/3zdlzleminde oldgundan) ama
(hesaplanarakys + 0 oldusundan kongruant ddlerdir.)

5.af(x,y,2) = (X—Y)3 + (y - 2)® olsun.f, tumR3 de surekli kismi tiirevler sahiptir ve
S = f-1(1),f nin bir kesit ylizeyidir.

1)(1,0,0 e SoldugundanS + ¢ olur.

i) Vf = 3(x— y)2_i)+ (3(y-2)2-3(x- y)Z)T— 3(y - z)2T<) olur. Vf = O ise
(3(x—y)? = 0 olacgindan)x =y ve (y - 2)? = 0 olac&gindan)y = zolmalidir.Bu
durumdaf(x,y,z) = 0 ve bu nedenlé€x,y,z) ¢ Solur. Bu da: ¥f), = Oisep ¢ Solmasi
demektir.deger olarak

p € Sise Vf)p # 0 olur. Kapali fonkS|yon teoreminde®bir tlrevienbilen ytzeydir.

b)(¢,x ekseni ileT arasindaki agiy = —- oIdUgundan
¢ = [rds = [ -L-ds = arctars+ C olur. C Oalalim.T = cos¢_i) +sing] olacaktir.
T = cogarctars) i + sin(arctars)j ve T = T+ =a (S
g ) ( ) | J_ J_ T=0d0

olura(s) = (9T +9(s)] isef (s) =

s=tand

1

f(s) = \/%sz =" In(s+ y1+5?) +Cy = sinh's+ Cy, ve
g(s) = Jli? = J1+s? +Ca.

a(s) = In(s+ J/1+52)7 + J1+ 2 ] istenen grili ge sahip bir duzlemgisidir.



